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La present eJnveati n s rapp rt de taqon general & un appa- 
r 11 porte-r'cipients portant une pluralite de recipi nts t Is que 
d s bacs, des plat aux ou des supports anal gu s disposes dans d s 
positions suivant trois dimensions pour utiliser ef ficaceaeat ua 
espace et, plus particullfcreaeat, 1* invention se rapport e de fa$on 
plus concrete a un appareil a bacs de semenees dans des dispositif s 
de reproduction de senences, & un appareil a rStelier de vers a 
sole dans l 1 Industrie de l'elevage des vers a solid, i un appareil 
a paniers pour contexair des objets demandant un sechage dans une 
machine a secber, des supports de lits de culture dans un appareil 
de culture eu des 6tageres d f emmagasinage pour divers articles tels 
que des fruits. 

Dans un tel appareil porte-r£cipients 9 11 est desirable de 
disposer un nombre de recipients aussi grand que possible dans des 
positions selon trois dimensions et 11 est desirable aussi que teus 
les recipients individuels soient places dans les mSmes conditions* 
Par exesple, dans un appareil pour la reproduction de senences, les 
different s bacs individuels demandant a Stre disposes de fagon a Stre 
exposes a la luaitee ou de man! fere desirable a la luaifere solaire 

en quantitfes egales et sous des intensites de luai&re egales et 
aussi de fa§on a pern^ttre d'une aani&re egale une alimentation en 
eau, un apport d f engrais et un contrSle de la vermineo Sans un 
seckeur, d* autre part, il est' desirable que les recipients indivi- 
duels soient exposes de fa$on egale a des courants d'air frais ou 
de gaz qui sent en circulation autour de ces recipients* 

Four satisf aire & ces conditions, on a propes6 un appareil 
porte-recipients du type rotatif comprenant un chftssis fixe, un 
chfissis tournant dispose pour pouvoir toumer par rapport au cbltesis 
fixe et une plurality de recipients suspendus k ee cbftssic 
tournant* Dans de tels appareils pprte-r§cipients du type retatif , 
le plan de rotation du cbfrssis tournant est dispos& pour Stre 
pratiqueaent perpendiculaire a la surface du sol et les divers 
recipients sent places en une rangee le long de la peripheric 
exterieure du chassis tournant * linsi, avec un tel appareil porte- 
recipients connu de type rotatif, il est possible de dSplacer vers 
le haut les recipients qui 6taient prScSdemnent places I un niveau 
infgrieur et n'etaient pas exposes & suffisaanent de luaifcre 
solaire afin de leur peraettre de reoevoir un rayenaeaeat solaire 
suffisanto De plus, en prevoyant un pulv6risateur d f eau ou un 
dispositif d 1 ngrais en un li u pr oh du chftssis t urnaiit d*un 
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tel appareU connu, il est possible d'alimenter les r6 ipi nts 
individuals d £a$on 'gal en eau ou engrais 1 rs d la r tati n 
du chftssis tournant. 

Cependant, dans un t 1 appareil porte-r6cipi nts c nnu d 
type rotatif , 11 etait obligatoire de disposer tan certain nombre 
de recipients en une rang6e. Par consequent, dans le eas ou on 
d6sirait disposer des recipients en plus grand nombre, on ne pouvait 
7 parvenir qu'en augment ant le diamfctre du chftssis tournant. Une 
augmentation du diam&trc du chassis tournant conduit cependant 4 
une augmentation de la dimension de l 1 ensemble de I 1 appareil , ce 
qui non seulement est de savant ageux pour le transport et I 9 installa- 
tion de I 1 appareil, maia encore conduit aussi & une augmentation 
du eoftt de fabrication et de rente avee de plus cet inconvenient 
que la partie de l f espace proebe duicentre du chiesis tournant a' est 
pas utilises. Pour oette ralson t on a tente de faire une utilisation 
plus officace de cette partie de l'espace en 7 disposant quelques 
recipients. Cependant, dans une telle disposition, il 7 a cet 
inconvenient que ces recipients ou supports ajoutes & proxinite 
soient gSn6s par leurs voisins places & l f e:xt6rieur, de sorte qu*ile 
ne resolvent plus suffisamment d'eau ou de lumifcre solaire. 

CM est pourquoi le but de l f invention est de proposer un 
appareil tournant porte-recipients qui permette la disposition d*un 
certain nombre de recipients selon les trois dimensions et qui, en 
outre, permette i tous ces recipients de se placer progressivement 
et alternativement dans les mdmes conditions. 

Selon la presente invention,- on obtient ce r6 suit at en 
disposant un appareil tournant porte-r6cipients de telle faqom qu'il 
comprenne un cfcftssis tournant, une plurality de cfc&ssis auxiliaires 
attaches k ce cbftssis tournant de £a$on a potrvolr tourner dans un 
plan pratiquement parallels au plan de rotation, du dit cbAasis 
tournant, une pluralitS de recipients suspendus a chacun des obftssis 
auxiliaires, ceux-oi etant disposes de £a<}on qu»ils accomplissent 
une rotation d f un certain angle par rapport au chassis tournant au 
moins en un endroit du parcours du ckftssis tournant* Plus particu-^ 
li&rement, lers de la rotation du chassis tournant, les cbftssls 
auxiliaires toumeront en mfcne temps de> fagon que les recipients 
qui sent place s le plus prfcs du centre du eh&ssia tournant soient 
amen£s progressivement 4 l*ecart du centre de ce chftasis tournant. 

Selen une autre caracteristique de l*iavention, les eblLssis 
auxiliaires sont munis d trois bras ou plus, rientSs radialeaent 
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dans 1 plan d rotation d ces chassis auxiliaires, le chfissis 
fixe est muni d*un guide n couronne dont le centr a trouve an 
c ntr d rotation du cb&ssis tournant et on prevoit Tine disposition 
t 11 que ce guid en ouronne guide d ux queleonques d s bras d ~ 
5 chacun des cb&ssis auxiliaires . pendant la rotation du ch&ssis 

tournant et que ce guide annul aire ait au mains en un endroit une 
cavite pour retenir celui des "deux "bras guides qui est le pins en 
avant dans le sens de la rotation du chftssis tournant et pour £ ore r 
ce "bras & aecomplir une rotation d*un certain angle, de Tagon que 
10 la rotation de ces chassis amil iaires puisse s'effectmer en liaison 
mecanique avec le mouyement de rotation du chftssis tournant pour 
d&placer ainai les recipients qui sont places le plus pr&s du centre . 
du chassis tournant en les amenant pr ogressivement & des positions 
plus ecart&es du centre. 
15 Belon encore une autre caracteristique de la presente inven- 

tion on prevoit, k la place du dit guide en couronne, un ergane d 
guidage en arc ayant son centre de courbure an centr e-de rotation 
dn chftssis tournant. Get orgsqaeide guidage en arc est disposi pour 
guider les deux bras des chassis auxiliaires qui ftanchissent 
20 1* endroit correspondent a la position da dit organs de guidage en 

arc et il presents une cravitS semblable 4 eelle du guide en couronne. 
Ghaque chfcssis auziliaire eat attache de fa$on tournante a nn bras 
de support qui a son tour est prevu . sur le ehtssis tournant. Oe 
bras de support est muni d*un moyea de verrouillage et d f un noyen 
25 d'actionnement du verrouillage disposes de fagon que ce noyen de 
verrouillage bloque son chAssis auriliaire correspondent en l'empfc- 
chant de toumer sur ce bras de support sauf pendant la periode 
entre un moment oil ce bras va parvenird la cavitS apris avoir 
atteint l f endroit eorrespondant 4 la position de l f organs de guidage 
3© en arc et un moment o4 ce chassis anxiliaire va s» eloigner de Mor- 
gans de guidage en arc apr&s avoir tourn£ d'un certain angle sous 
faction de la cavitS, ce blecage itant Iib6r4 par le dit noyen 
d'actionnement du verrouillage pendant la dite periode o En adeptant 
cette disposition, ^appareil dans son ensemble pent presenter un 
35 encombrement tr*s rSduit, ce qui est avantageux pour le transport 
et ^installation de l f appareil« Si on compare au cas o* on utilise 
un guide en couronne, l f organe de guidage en arc impose une pins 
faible distance d» action de guidage pour les ohftssis anxiliaires, 
de sorte qu f une energie moindre est n&cessaira pour la rotation 
4© obftssis tournant. 
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Selon encore one autre caracteristique de la presents 
invention, le moy n d v rrouillage n qu stion est muni d*un moy n 
de maintien dispose pour Stre mobile en direct! n longitudinale du 
bras d support 1 1 ng d celui-oi at pour Stre n m sur d 
5 maintenir le bras de chassis auxiliaire qui se trouve en regard du 
bras de support ch&que fois que ce moyen de maintien est plac6 dans 
la direction centrifuge du ck&ssis tournant et le moyen de 
verrouillage est muni aussi d*une tige aceouplSe a ee moyen de 
maintien et attendant vers le centre du chftssis tournant afin 

10 d 1 assurer sans def alliance et facilement I'aceonplissement dm 

blocage et du deblecage* Le dit moyen d 1 actionnement du verrouillage 
est muni d 9 un moyen a ressort poussant le dit moyen de maintien 
dans la direction centrifuge du okftssis tournant et muni d*un moyen 
d 1 actionnement pouvant agir de fagon prSdeterminee sur la partie 

15 terminale de la tige faisant face au centre du chftssis tournant 
pour diplacer le dit moyen de maintien vers le centre du ohftssis 
tournant contra la force du moyen a ressort, avee cet effet que le 
dit moyen de maintien libfere le bras du eliftssis auxiliaire . 

Selon une autre caracteristique de la pr&sente invention, 

20 cbaeune des dites tiges est muaie d'une partie actionize a l'extri- 
mite de sa longueur attendant vers le centre du ehftssis tournant 
et en un endroit tel qm'elle se trouve £ la mime distance de I'axe 
central de rbtation du ehftssis tournant pour toutea les tiges* 
L 9 organe d v actionnement du moyen d v actionnement est un organe a 1 St en- 

25 dant le long du pareours de la dite partie actionnfte de la tige de 
telle f agon que son extremiti dm c8t£ de l , arriv6e de la partie 
actionize soit places legfcreaent a I'exterieur du pareours de cette 
partie actienn&e et que sa partie eentrale soit plaoie a l'int&rieur 
de ce pareours* La partie eentrale, qui presente une certaine 

30 longueur, de 1* organe d 9 actionnement attend sur quelque distance 
de part et d* autre du point correspondent & la position de la 
cavitfe de 1 Organe de guidage en are. La partie actionals de la 
dite tige vient monter sur 1* organe d 1 actionnement £ paxtir d*une 
extriniti de celui-ci quand le ehftssis tournant fait un tour de 

35 sorte que cet organe d 1 actionnement , est capable de modifier la 

position de cette tige avant que le<chftssis auxiliaire arrive 4 la 
dite cavite de l f ergane de guidage en arc. 

La partie actionn&e en question est de preference urn galet 
ayant son plan de rotation parall&le au plan de rotation du chftssis 
40 tournant* 
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d'ex6cuti n de la present e inv ntion en refer nc au d sain 
annexe, dans lequel : 

la figure 1 est une vue d face d*un pr mier xemple do 
l*invention ; 

la figure 2 est une vue du cSte droit de la figure 1 ; 

la figure 3 est une Tue en perspective d*un recipient 
utilise dans le premier exemple ; 

la figure 4 est une vue expliquant le fonctionnenent du 
premier exemple ; 

la figure 5 est une vue de face d f un second exemple d 1 exe- 
cution de I 9 invention } 

la figure 6 est une vue du c6t6 droit de la figure 5 i 

la figure 7 est une partie agrandie de la figure 6 j 

la figure 8 est une vue de face agrandie du moyen de 
verrouillage et du moyen d'actionneaent du verrouillage utilisfis 
dans le second exemple j 

la figure 9 est une coupe selon la ligne XZ-HX de la figure 

8 j 

la figure 1Q est une vue regardde dans la direction des 
fldefees JmL de la figure 9 ; 

la figure 11 est une vue expliquant la rotation du chftssis 
auxiliaire selon le second exemple. - 

En reference maintonant aux figures 1 a 4 f on a indiquS en 
1 un chftssis fixe, en 2 un oh&ssis tournant, en 3 un chAasis 
auxiliaire et en 4 un recipient* 

Le cassis fixe 1 est install^ sur le plancher et comprend 
deux parties fixes de chtssis qui sont placodes dans des plans 
verticaux paralitica l f un & l 1 autre* Ces parties de chassis fixe 
sont de mfcme forme et d f autres piftces qui appartiennent respect i- 
vement aux parties de eh&ssis fixe se correspondent aussi mutuelle- 
ment pour la forme* la dimension et la position* C f est pourquoi, 
pour la simplicity de I 1 expos*, on n^xpliquera que les dispositifa 
prfcvus pour une seule des deux parties du efcftssis fixe* TJne de 
ces parties du chftssis fixe porte quatre galets 5- Ge» galets 5 
sont disposes sur le mdme cercle, de sorts qu'ils sont en contact 
dans quatre directions avec la peripheric ext6ricure d*ume partie 
annul aire 6 du chftssis tournant 2 pour guider eette partie annu- 
laire 6 mobile dans la direction oirconf6rentielle. Une de ces 
parties du chftssis fixe 1 a un guide en couronne ?• Oottc couronne 
d guidage st dispos&e de fa$on k f rm r un c rcle one ntrique 
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a la partie annulaire 6 du ch&ssis tournant 2 & l 1 xterieur de 
cette parti 6 et est places contr c tte parti 6 du £te d 
1 9 autre partie du eh&ssis fixe. D plus, une petite cavite 8 st 
f ormSe 1 calem nt dans cett couronne d guidag 7- 
5 La partie en question de chassis fixe supporte un chassis 

tournant 2. Comae indiquS ci-dessus, ce chassis tournant a une 
partie annulaire 6 qui est guide e par les galets 5. La partie 
annulaire 6 est entrains e a une faible vitesse const ant a par un 
moyen d'entrainement 9 qui comprend un moteur ilectrique 9a, un 

iO r&ducteur de vitesse 9h et un pignon 9c engrehant avec une 

crSaaillfcre dentee f ora6e sur la peripherie de la partie annulaire 
6. U en resulte que le chftssis tournant 2 est mis automatiquement 
en rotation dans le sens des filches a lors de 1 1 actionnement d f un 
interrupt eur prevu sur le moyen d'entrainement 9- 

15 En chacun de six emplacements qui sont 6 cart 6s l*un de 

1 1 autre en direction oirconferentielle de 60 degr&s d v un eaplace- 
ment au suivantj cette partie annulaire 6 porte un chassis auxi- 
liaire 3 dispose du c8te de la partie annulaire 6 f aisant face a 
I 1 autre partie du chfissis fixe. Ces ch&ssis auxiliaires 3 sont dis- 

20 pos6s de fa$on que leurs axes de rotation soient paralliles a l'axe 
central de rotation du chfissis tournant 2. De plus, chacun des 
chftssis auxiliaires 3 a trois bras d f egale longueur qui sont 
brientes radialement et sont ecartes l f un de l'autre de 120° dans 
la direction circonf erentielle dans le plan de rotation du ch&ssis 

23 auxiliaire 3. Ghacun de ces "bras pre sent e 9 & eon extr6mit§ event, 
un petit galet 10o Des axes 11 pour porter respective*eafc ces 
petits galets 10 s'etendent pefpendiculairement au plan de rotation 
du chftssis auxiliaire o Ghacun des ch&ssis auxiliaires correspondents 
3 est disposS de telle f agon que » quand deux galets queleonques 10 

3Q sont amenSs en contact avec la cir conference interieure de la 

couronne de guidage 7 ©t- quand alors chacun de ces chlLssis auxiliai- 
res 3 est deplace en position avec la rotation du chftssis tournant 
2 y les deux bras ayant les deux petits galets 10 en question sont 
guides le long de I'anneau de guidage 7« On comprendra done que, 
33 quand le chassis 2 fait un tour, les -chftssis auxiliaires 3 ne 

pourront pas touraer par rapport au chftssis tournant 2. Dependant, 
on doit remarquer que les chftssis auxiliaires 3 9 ^ arrivant aux 
emplacements qui correspondent aux cavitSs 8 de la couroane de 
guidage 7, seront soumis a une, rotation de 120 degr&s dans le sens 
40 de la flfeche b par rapport au chftssis tournant 2. Plus particulifc- 
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& la partie annulair 6 du chfitssls tournant 2 & l 1 xteri ur d 
cette parti 6 t est placSe centre c tte parti 6 du e&t6 d 
1* autre parti du chassis fixe* D plus, une p tit cavity 8 st 
f orm6e 1 calement dans cett couronne d guidag ?• 

la partie en question de cbftssis fixe supports un chassis 
tournant 2. Comae indique ci-dessus, ce chassis tournant a una 
partie annulaire 6 qui est guide e par les galets 5. La partie 
annul aire 6 est entrains e a une faible Vitesse const ante par un 
moyen d'entrainement 9 qui comprend un moteur 6lectrique 9a, ten 
r&ducteur de Vitesse 9b et un pignon 9c engrenant avec une 
cr6»aill&re dentee forage sur la peripheric de la partie annulaire 
6. II en results que le cbftssis tournant 2 est mis aubomatiquemenfe 
en rotation dans le sens des fl&ches a lors de 1 1 actionnement d f un 
interrupteur prevu sur le moyen d'entralnement 9. 

En cbaeun de six emplacements qui sont 6 cart 6s l*un de 
1* autre en direction circonferentielle de 60 degree d»un enplace- 
ment au suivant j cette partie annulaire 6 porte un chassis auxi- 
liaire 3 dispose du c8te de la partie annulaire 6 f aisant face a 
l 1 autre partie du chftssis fixe* Ces ch&ssis auxiliaires 3 sont dis- 
poses de fagon que leurs axes de rotation soient parall&les a l'axe 
central de rotation du ettSssi$ ? tournant 2. Be plus, chaoun des 
ckftssis auxiliaires 3 a trois bras d f 6gale longueur qui sont 
brientes radialement et sont ecartes 1'un de I'autre de 120° dans 
la direction circonferentielle dans le plan de rotation du ch&ssis 
auxiliaire 3« Ckacun de ces bras presente, k eon extr£mit6 avant, 
un petit galet AO* Des axes 11 pour porter respectiveaeiit ces 
petits galets 10 s'etendent perpendiculairement au plan de rotation 
du cbftssis auxiliaire c Ghacun des eh&ssis auxiliaires correspondants 
3 est disposS de telle fa$on que, quand deux galets quelconques 10 
sont amen&s en contact avec la cir conference interieure de la 
couronne de guidage 7 et- quand alors chacun de ces cb&ssis auxiliai- 
res 3 est deplace en position avec la rotation du cbftssis tournant 
2, les deux bras ayant les deux, petits galets 10 en question sont 
guides le long de 1 1 anne au de guidage 7* On comprendra done que, 
quand le chftesis 2 fait un tour, les -cbftssis auxiliaires 3 ue 
pourront pas tourner par rapport au cbftssis tournant 2. Cependant, 
on doit remarquer que les cbftssis auxiliaires 3, en arrivant aux 
emplacements qui correspondent aux cavitSs 8 de la couronne de 
guidage 7, seront soumis a une rotation de 120 degrfes dans le sens 
de ia flfccbe b par rapport au cbftssis tournant 2. Plus particulifc- 
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rem nt, quand celui des deux petit s galets 10 guid's par I'anneau 
de guidag qui est plac' en avant dans 1 s as d la rotation du 
chftssis tournant 2 arrive a la cavitS 8, c galet 10 tomb dans la 
cavite 8 et s'y trouve ret nu, de sorts qu ce galet 10 ne p ut 
plus accompagncr la rotation du chftssis tournant 2. Un autre galet 
10 qui n f etait J>as en contact avec l l anneau de guidage 7 vient 
alors en contact avec cet anneau de guidage lors de la rotation du 
chassis tournant 2, de sorte que le galet 10 qui a et& jusqu f alors 
retenu par la cavite 8 se degagera de la cavitS 8* On comprendra 
4yidemment que, pour que ee mouvenent soit accompli en douceur, la 
cavite 8 doit avoir une profondeur suf fisante pour recevoir parfai- 
tement le "bras portant un galet 10 quand le centre du chftssis 
auxiliaire particulier 3 qui est en position pour avoir un galet 10 
engage dans la cavite 8 franchit 1 1 emplacement correspond ant a 
cette caviti. 

Oomme represents sur la figure 5, le recipient 4 pr6sente 
une configuration en forme de plateau allonge* Oe recipient 4 
recevra des semences dans le cas ou *j 1 ? appareil tournant porte- 
recipients est appliqui a la culture de semences et de f a$on ana- 
logue il recevra des objets i secher quand cet appareil tournant 
porte~recipienta est appliqufc & une machine s£eheuse« Ce recipient 
4 presents des parois verticales & ses extrfcmitis longitudinales 
oppose es et aussi d*un cfit6 pour empecher la chute accident elle 
des oh jets dtposis sur le recipient 4. On comprendra que la hauteur 
de ces parois verticales pent Stre regie e comme desire selon le 
type d 9 objets & placer sur le recipient 4. Des cordons de suspen- 
sion 12 sont prevus pour les parois extremes opposees. Ges deux 
cordons de suspension sont relies respectivement aux axes 11 qui 
sent a des 4 positions correspondantes s ,sur des chftssis auxiliaire s 
opposes 3 qui sont attaches respectivement, Sgalement en positions 
correspondantes, auz deux chftssis tournant s opposes Z. Sans cette 
disposition, la longueur du recipient 4 est regie e pour fttre un peu 
plus petite que la distance entre deux chftssis auxiliaires oppesSs. 
En outre, la longueur des cordons correspondants 12, la largeur du 
recipient 4, la hauteur des parois extremes etc . . sont choisies 
pour eviter la rencontre entre les recipients respectifs quand les 
recipients «ont disposes pour Stre suspendus aux trois bras des 
chftssis auxiliaires correspondants et quand ces chftssis auxiliaires 
auxquels sont suspendus les recipients sont en rotation. , 

Ainsi, dans I 9 appareil tournant* porte-recipi nts d c t 
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exempl , dix-huit re ipi nts sont 01 sp s&s selon une configurati n 
tri&imensionnelle. D plus, les divers recipi nts sont deplaoes 
progr ssivement n p rmutant. 1 urs positions r latives quand 1 s 
chassis tournants 2 et 1 s ch&ssis auxiliaires 116 s a o s chftssis 
tournants sont en rotation. La figure 4 est une vue montrant un tel 
fonotionnemento Sur cette figure, les recipients qui sont places k 
l'exfeerieur de la circonference exberieure du chftssis tournant 2 
sont designee en 4a et 4b taadis que le recipient place le plus prfes 
du centre du chftssis tournant 2 est indiquS en 4c. Qtiand le chftssis 
tournant 2 fait un tour oomplet, les chftssis auxiliaires correepon- 
dants 3, quand ils franohissent les emplacements correspondent aux 
cavites 8, sont soumis a une rotation d f un tiers de tour sous 
faction des cavites 8. Ainsi, les recipients 4a et 4c se placeront 
k l'exterieur de la circonference du cassis tournant 2 tandis que 
le recipient 4b se placera plus prfcs du centre du chftssis tournant 
2. Ensuite, quand le chftssis tournant 2 aura fait un autre tour 
complete les recipients 4c et 4b seront amends en des positions qui 
seront a l^xterieur de la circonference exterieure du chftssis tour- 
nant 2 tandis que le recipient 4a se placera en une position plus 
proche du centre du chftssis tournant 2* Quand le chftssis tournant 
2 aura encore fait un autre tour complet, les recipients correspon- 
dents seront rsmen&s aux positions representees sur la figure 4. 
En d'autres termes, pendant les trois tours complete du chftssis 
tournant 2 9 les recipients correspondents seront aaenes a tour de 
r8le a des positions a l f exberieur de la circonference exterieure 
du chftssis tournant chacun pendant deux des trois tours couplets du 
chftssis tournant 2 et ces. recipients seront places plus prfes du 
centre du chftssis tournant 2 pendant le troisi&ae tour restant du 
dit chftssis tournant. Ainsi en dirigeant le rayonnement solaire 
dans toute direction arbitraire par rapport a cet appareil tournant 
porte-recipients, tons les recipients seront alternatirement et 
progressivement exposes egalement au rayonnement solaire. De plus, 
dans lecas oil on a pr6TU un pulyerisateur d'eau en un emplacement 
arbitraire au voisinage de cet; appareil tournant porte-recipienta, 
par exemple au point P, il est possible d' assurer I'arrosage de 
tons les recipients de fa$on egalep Ainsi, le traitement par un 
engrais ou un autre contr8le ou entretien peuvent aussi s'effectuer 
en un seul emplacement chbisi exactement de la mftne^fa$on que pour 
la projection d'eau. 

En outr , dans cet exempl f 1 hftssis tournant 2 s 
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compose seal ment d'une partie annul aire 6 et ne compr nd pas 
d'arbr de r tation. Aussi, tin espaoe est menage dans la region 
centrals d ce cbfts sis tournant. Get espa e peut §tre utilise ffi- 
cacement en prevoyant un equipement necessaire pour le contrfile et 
5 l'entretien tel qu f un pulverisateur d'eau ou un projjecteur de 
lumi&re. 

Gomme on le conprendra en r6f6rence an dessin, dans cet 
exemple d* execution, la couronne de guidage 7 est munie d'une cavite 
8 en un seul emplacement * Cependant, on pent pre voir des cavite s 8 
10 *& dens: ou plusieurs emplacements de faqon que les chftssis auxiliai- 
res correspondents puissent St re disposes pour accomplir une 
rotation de deux tiers de tour pour un tour complet du cbfissis tour- 
nant 2* De plus, les chftssis auxiliaires peuvent avoir, quatre bras 
ou davantage et en outre on peut prevoir sept chftssis auxiliaires 
15 ou davantage. De plus, au lieu des galets 10, on peut prevoir une 
disposition telle que des axes 11 et d'aufcres organes fixes aux 
bras puissent @tre guides par l'anneau de guidage 7* 

Les figures 5 a 11 montrent un second exemple d 1 execution 
de la presents invention* Sur ces figures, on comprendra que les 
20 cbiffres de reference utilises qui sont les m&mes que ceux des 
figures prSc&dentes dSsignent des parties semblables & celles du 
premier exemple* 

Dans ee second exemple, le chftssis fixe 1 n v est pas muni 
d*une couronne de guidage mais, au lieu de cela, le chftssis fixe 1 
25 a deux parties de chftssis fixe et des galets 5 qui cent attaches 

aux parties de chftssis fixe dont le nombre est de quatre pour chaque 
partie de chftssis fixe* Cbaque chftssis tournant 2 a une partie 
annulaire 6 dont le diamfetre est plus petit que celui de la partie 
annul aire du premier exemple* Les parties de chftssis fixe de cet 
50 exemple sont done d'une dimension plus petite* Le chftssis fixe 1 
est muni de deux organes de guidage en arc 13 au lieu de deux 
oouronnes de guidage* Gbacun de ces organes de guidage en arc 13 
est en forme d f arc de cercle dont le centre de courbure se trouve 
au centre de rotation du chftssis tournant 2* L 1 angle au centre de 
35 l 9 organe de guidage en arc 13* au centre du chftssis tournant 2, est 
environ de 90 degr6s. Get organe de guidage en arc 13 est plac6 
au-dessous de la partie annulaire 6* Les organes de guidage en arc 
respectif s 13 ont cbacun k leur base tine cavite 8 qui est semblable 
a celle m6nagee dans la couronne de guidage du premier exemple. 
40 Gbacun des chftssis tournant* s 2 a six bras d support 14 
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qui sont solidaires de la parti annulair 6 et qui sent tons de 
mSme longueur • Ges bras de supp rt 14 dSpassent vers l'ext&rieur 
radialement des parti s annulaires correspond antes 6 r sp ctiv s. 
Ces "bras 14 de chaque partie annulaire 6 a nt ecartes l'un de 
l 1 autre a 60 degree dans la direction circonferentielle. 

Des chassis auxiliaires 3 sont fixes pour leur rotation a 
l f extremite la plus exterieure de ces bras de support 14. La dispo- 
sition est Stabile de fa$on que les axes de rotation de ces chfitssis 
auxiliaires 3 soient paralleles aux axes de rotation des deux 
cb&ssis tournants 2. De la m§me fagon que dans le premier exempie, 
les trois bras de cbacun de ces chftssis auxiliaires 3 sont orientis 
radialement dans le plan de leur rotation, et ils aont Scartes l*un 
de 1" autre dans la direction de la circonference d 9 un angle de 
120 degres. Un galet 10 et un axe 11 sont pr£vus au voisinage de 
la partie centrale de chaque bras. Les bras respectifs ont chacun 
une longueur un peu plus petite que la longueur du bras de support 
14. De plus, la position a laqueile est prevu l'brgane de guidage 
en arc 13, la 'longueur du bras de support 14 et la position 4 
laqueile est mont6 le galet 10 sont pre vues de fa$6n que, quand le 
chAssis auxiliaire 3 est arrive en un point correspondent a la 
position de l'organe de guidage en arc 13 lors de la rotation du 
chassis tournant 2, les deux galets qui sont places a I'exterieur 
de la circonference exterieure du chassis tournant 2, parmi les 
trois galets 10 qui sont pdrtes par le dit chftssis auxiliaire 3> 
sont amends en contact aveo l<e picofil interieur de I'organe de 
guidage en arc 13 pour 8tre guides par lui. 

Le recipient 4 est d*une structure qui est pratiquement la 
mSme que celle expliquee en reference au premier exemple et par 
consequent on omettra ici son explication. 

Ohacun des bras de support 14 est muni d'un moyen de ver- 
rouillage pour maintenir l f un des trois bras du chassis auxiliair 
correspondant 3 en regard du dit bras de support 14. Chacun de ces 
moyens de verrouillage est muni d f un moyen d/actionnement pour dega 
ger temporairement le verrou d f une fagon predetermine e. Chacun de 
ces moyens de verrouillage est muni d»un moyen de maintien 15 et 
d'une tige 16 tandis que chacun des moyens d^ctionnament du verrou 
est muni d'un moyen a ressoxt . 1? «* d'un organe d"actionnement 18, 
Le moyen de maintien 15 *e compose d f un organe ayant deux 
parties parallfeles d'actionnement 15a qui sont perpendiculairea 
au plan de rotation du chftssis auxiliaire correspondant 3 et 
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si yen de mainti n est porte sur un arbr porteur 19* Cet arbr 
port ur 19 s'et ncl perpendioulairement au plan de rotation du 
bftssis auxiliaire orrespondant 3 et pass k trav rs un f nt d 
guidage allonge e 21 qui est forme e a tr avers un organ© creux 20 
fixe an bras de support correspondent 14. L'axe longitudinal de la 
dite fente de guidage allongee 21 est* parallele au bras de support 
correspondaat 14. L'arbre porteur 19 est aussi accoupl6 k una 
extremity de la tige 16 a iHnterieur de la cavitS de l*organe 
creux 20 par un bloc d * accouplement 22 o Cette tige 16 attend k 
l*int6rieur de l'organe creux 20 vers le centre de rotation du 
ch&ssis tournant 2 parallfelement au bras de support correspondent 
14* Gette tige 16 passe de plus a travers une monture de guidage 23 
qui est attaches k cette extremity de l*organe creux 20 placie la 
plus pr6s du centre de rotation du chassis tournant 2. Le moyen de 
maintien 15* &taat guidS par la fente de guidage allongee 21 et 
par la dite tige 16, pent se deplacer en direction longitudinale 
du bras de support correspondent 14.; La distance couverte par le 
moyen de maintien 15 quand il se deplace, c^st-i-dire la longueur 
de la fente de guidage allongee 21, est prevue de telle fa$on que, 
quand le moyen de maintien 15 est dans sa position la plus baute 
quand on regarde les figures 8 et 9» le cbftssis auxiliaire oorres- 
pond ant 3 est en mesure de tourner librement sans reneontrer ce 
moyen de maintien 15 mais que, quand le moyen de maintien 13 est 
dfrplaee vers le bas dans une position telle que l 9 un des bras du 
dit obftssis auxiliaire 3 est en regard du bras de support corres- 
pondent 14, le dit bras de ahtssis auxiliaire se trotrre maixrtem* 
entre les deux parties de maintien 15a. On comprendra qu'on a 
indiqu6 en 24 une tige de guidage inferieure accoupl4e k l'arbre 
de support 19 par le bloc d 'accouplement .22 de la mSme maniire que 
cells decrite pour la tige 16. La tige de guidage inferieure 24 
sert a rendre plus doux le mouvement<du moyen de maintien 15* 
partie extreme de la tige 16 placie le plus pr&s du centre de 
rotation du efc&ssis tournant 2 est eoudSe dans la direction du bras 
de support, correspondent et cette jpartie coudee est munie d f un 
galet 25* Le plan de rotation de ce galet 25 est parallels au plan 
de rotation du cb&ssis tournant 2. 

Le moyen & ressort 1? est oonstitue par un ressort de com- 
pression en helice et il agit entre le bloc d 1 accouplement 22 et 
la monture de guidage 23 en 4tant monte sur la tige 16. Ainsi, dans 
un 6tat normal, 1 m yen de mainti n 15 est plac6 k la positi n 
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la plus "basse represent^ sur 1 s figures 8 et 9. Ir* or gane d* action^ 
nement 18 est ctostitue par un organe incurvS ayant una ccurbure 
plus faible que c 11 de la parti annulair 6 du chassis tournant 
2 et 11 st attache au chassis fix 1* Oet organe d'actionn m nt 18 
est place de fagon a s 'etendre de part et d* autre du point corres- 
poDdant a la position de la cayite 8 de i f organe de guidage en arc 
13 du c8t6 de l*interieur de la partie annulair e 6. L f extremity de 
gauche de cet organe de retenue 18 est places legferement a l'exte- 
rieur du parcours du galet 25 ou en d 1 autres termes en une position 
pour laquelle le galet 25 est capable -de circular sur cette extrSmitfe 
de gauche de 1* organe d'actionpement 18. L'extr&mit6 de droite de 
cet organe 18 peut s f incurver sur une petite distance plus has. 

Dans cet appareil tournant porte-recipients, on suppose que 
lea divers chassis auxiliaires 3 fonctionnent de la fa$on represent^ 
sur les figures 11 A & 113). Plus particuli&rement, avant l'arrivSe 
de chacun de ces chassis auxiliaires 3 a la position correspondent 
a la position de l 1 organe de guidage en arc 13, l'un de ses bras 
(ce bras est indique en 3a sur la figure 11B tandis que deux autres 
bras sont iJidiques en 3b et 3c dans cet ordre dans le sens de la 
rotation des aiguilles d*une montre) est maintenu par le moyen de 
maintien 15 en regard du bras de support correspondant 14* Oet 
etat subsists, mSme quand les galets 10b et 10c des deux autres 
bras 3b et 3c ont commence k S;fcre guides en contact avec le profil 
interieur de l f organe de guidage arque 13. Ensuite, quand le galet 
25 du bras de support correspondant monte sur l f organs d'actionne- 
ment 18, sa tige 16 est souleyee vers le centre de rotation du 
chassis tournant 2 car la courbure de l f organe d'actionnenent 18 
est plus faible que celle de la partie annulaire 6 du chassis tour- 
nant 2, de sorts que le bras 3a du dit chassis auxiliaire, .qui a 
ete dusqu'alors maintenu par le moyen de maintien 15 accouplS a la 
dite tige 16, se trouve Iib6r6 par cette tige. 11 en results que. 
le dit chfissis auxiliaire 3 est rendu tournant par rapport au 
chassis tournant 2. Oependant, dans cette partie du fonctionnemenfe, 
les galets 10b et 10c qui sont p3?eTus respectivemeat sur les deux 
bras 3b et 3c du dit chassis auxiliaire sont guides par le profil 
interieur de 1* organe de guidage en arc 13, de sorte qyie le dit 
chassis auxiliaire 3 ne pourra effectuer une rotation spontan6e 
par rapport au chassis tournant 2« Ensuite, quand le galet 10b. qui 
est placS le plus en avant dans le sens de la rotation du chassis 
tournant 2, parmi 1 s deux galets 10b et 10c qui sont guides j>ar 
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l f organe de guidage argue 13$ arrive a la cavite 8 qui est prevue 
sur le dit organe de guid'ag en arc 13, le dit chftssis auxiliair 
3 fait une rotation de 120 degr's de la fa$on decrite en ref'r nc 
au premier exemple. Dans cette partie du f onctionnement, le galet 
10a porte par le "bras 3a qui avait ete jusq^alors en regard du 
bras de support eorrespondant 14 et le galet 10b qui est re$u dans 
la cavite 8 sont en §tat d'Stre guides par le profil interieur de 
l*organe de guidage en arc 13, tandis que I'autre bras 3c vient en 
regard du bras de support correspondent 14* JJasuite, quand le galet 
25 a franehi I 1 organe d f actionnement 18, \e moyen de maintien 13 
se d6place sous l 1 action de la force de rappel du moyen a ressert 
17 dans la direction du chftssis auxiliaire eorrespondant 3 la long 
du bras de support 14 pour maintenir le bras 3c qui se trouve en 
regard du dit bras de supports Quand cet 6tat a 6te 6tabli, les 
galet s 10a et 10b se degagent de 1* organe de guidage en arc 13 et . 
le dit chftssis auxiliaire 3 continue son mouvement tout en dtant 
incapable de subir une rotation par rapport au cliftssis toumant 2. 
Pendant cette partie de fonfctionnement, le chftssis auxiliaire sulvant 
a amorce 1' action decrite ci-dessus.V;- 

Ainsi, selon l'appareil toumant porte-recipients de cet 
exemple, les divers chftssis auxiliaires 3 sont capables d'accomplir 
une rotation d'un tiers de tour par rapport au chftssis toumant 2 
pour un tour complet de ce cliftssis toumant 2. Sous les recipients 
sont done rendus dans des conditions egales et la commands et 
l'entretien de tous ces recipients pent s f effectuer en un seul 
emplacement* 

X 1 appareil toumant porfce-rfceipients de cet exemple presen- 
ts encore l'avantage, quand on compare avec les avantages de 
l'appareil du premier exemple, que les parties de chftssis fixe 1 
peuvent fttre Stabiles en une structure compacts de dimension riduite. 
Oela est dtl au fait que non settlement la disposition de la oouronne 
de guidage n*est pas neoessaire, mais aussi que des bras de support 
14 sont prevus stir le chftssis toumant 2 en permettant un diamfctre 
reduit de la partie annulaire 60 L'appareil toumant porte- 
recipients de ce second exemple est plus avaatageux pour le 
transport et l 1 installation* En outre, dans cet exemple, la distance 
sur laquelle les chftssis auxiliaires sont guides est courts et par 
suite il y a peu' de perte d'energie due au frottement cause par 
1" action de guidage et cela est avantageux au point de vue de 
l'e onomie. 
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RETB3TDIOA!EIOgS . 
1. Appareil port -recipients du typ rotatif comprenant un 
chassis fixe, un cassis tournant supports poize sa rotation par le 
chassis fixe et plusieurs recipients supportes par le dit ch&ssis 
^ tournant, caracterise par le fait que le dit cb&ssis tournant (2) 
porte plusieurs chassis auxiliaires (3) pouvant tourner dans un 
plan ou des plans pratiquemenfc parallSles au plan de rotation du 
dit ch&ssis tournant, qu f a chaeun de ces chassis auxiliaires (3) 
sont suspendus plusieurs recipients et que les dits ch&ssis auxiliai- 
re s (3) sont sounds a une rotation d'un angle predetermine par 
rapport au dit chfissis tournant au moins en un emplacement du 
parcours de rotation du dit chftssis tcurnant* 

2* Appareil porte-recipieats selon la revendication 1, 
caracterise par le fait que chacun des dits chftssis auxiliaires (3) 
15 a trois "bras ou davantage orientes radial ement dans le plan de 

rotation de ce ohftssis auxiliaire, que le dit cfcSssis fixe (1) a 
une couronne de guidage (7) de forme circulaire dont le centre se 
troixve au centre de rotation du dit chftssis tournant (2) et qui est 
disposee pour guider, pendant la rotation du dit obAssis tournant, 
20 deux quelconques des "bras de chacun des oiiftssis auxiliaires (3) et 
qu 1 enf in la dite couronne de guidage pr6sente f au moins en un empla- 
cement, une cavite (8) pour retenir celui des deux bras guid&s par 
elle qui est le plus en ayant jdans le sens de la rotation, du dit 
chassis tournant et pour faire ainsi tourner d*un angle pr6d6terainS 
25 le dit chftssis auxiliaire (3) dont un bras se trouve retenu. 

3* Appareil porte-r6cipients selon la revendication 1, 
caracterise par le fait que le dit ch&ssis tournant (2) a plusieurs 
bras de support (14) pour porter respectivement des chassis auxi- 
liaires (3), que chacun de ces ch&ssis auxiliaires (3) est monte 
30 pour sa rotation sur l*un des dits "bras de support (14) et presente 
trois bras ou davantage orientes radialement dans le plan de rota- 
tion de ce chftssis auxiliaire, que le dit chassis fixe (1) a un 
organs de guidage en arc ("13) ayant son .centre de courbure au cenfcr 
de rotation du dit chftssis tournant (2) et dispose de telle fa?on 
35 q^«* pendant le passage de l f un quelconque des dits chftssis auxi- 
liaires (3) a ^emplacement cdrrespondant a la position du dit 
orgaae de guidage en arc (13) au cours de la rotation du dit chftssis 
tournant (2) , le dit organs de guidage en arc (13) guide deux 
quelconques des bras du dit ohftssis auxiliaire (3), que 1® dit 
40 organs d guidag en arc (13) present lo al ment une avit6 (8) 
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pour r t nir c lui d s deux bras guides par lui qui est 1 plus 
en avant dans le sens d la rotation du dit chftssis tournant (2) 
et pour fair ainsi tourner d f un angl predetermine le dit ch&ssis 
auxiliaire (3) par rapport au dit cli&ssis tournant, et qu f enfin 
5 oliacun des dits "bras de support (14) du dit oh&ssis tournant (2) 
a un moyen de verrouillage (15 » 16) et un moyen d 1 actionnement du 
verrou (1?, 18) pour verrouiller le chassis auxiliaire (3) corres- 
pondant au dit bras de support (14) eh I'empSchant de tourner par 
rapport a ce bras de support sauf dans la periode entre un moment 

-JO avant que le chassis auxiliaire eorrespondant arrive a la dite 

cavite (8) apres Stre parvenu a 1 • emplacement qui correspond a la 
position du dit organe de guidage en arc (13) et un moment avant 
que le dit chassis auxiliaire s f 6loigne de !• organe de guidage en 
arc (13) apr&s que le dit chassis auxiliaire a ete soumis par la 
dite caviti a una rotation d 9 un angle predetermine par la dite 
caviti, et pour deverrouiller le dit chassis auxiliaire (3) pendant 
oette p6riode. 

4. JLppareil porte-recipients selon la revendication 3» 
caract&rist par le fait que le dit moyen de verrouillage a un moyen 

20 de maintien (15) mobile dans la direction longitudinals du bras de 
support (14) le long de celui-ci et dispos6 pour pouvoir, quand ce 
moyen de maintien est place dans la direction centrifuge de la 
rotation du dit chftssls tournant, maintenir le bras du dit ch&ssls 
auxiliaire qui est en regard du dit bras de support, qu'une tige 

25 OS) ost accoupl&e au dit moyen de maintien et s'etend vers le 

centre du dit chissis tournant, que le dit moyen d • actionnement du 
verrouillage a un moyen a ressort (1?) pour pousser le dit moyen 
de maintien (15) dans la direction centrifuge de la rotation du dit 
ohftssis tournant et a aussi un organe d ■ actionnement (18) dispos6 

30 pour agir d'une fa$on predeterminee syr I'extrSmitS de la dite tige 
(16) plac&e vers le centre du dit chftssis tournant pour faire 
diplacer le dit moyen de maintien (15) vers le centre du dit eh&ssls 
tournant contra la force du dit moyen a ressort (1?) avec ce 
r6sultat que le moyen de maintien (15) libfcre alors le dit bras 
35 du cbftssis auxiliaire eonsid6r& (3)« 

5« Appareil porte-recipients selon la revendication 4, 
caracteris6 par le fait que la dite tige (16) porte, a son extr6- 
mite situee vers le centre du clifiasis tournant, une paxtie aotionm&e 
(25) en une position telle que la distance de l v axe central de 
40 rotation du dit cbftssis a cette xtremite soit 'gal pour tout s 
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les tiges (16), qu 1 dit organe d 1 actionnement (18) st un organe 
s f etendant 1 long du parcours de la dite parti actioanS (25) 
d telle fa§on que son xfcr&nite faisaixfc face a l'arrivee du dit 
cl&ssis tournaat soit placee leg&rea nt & I'ezterietzr de c parcours 
t and is que sa partie central e est place e a l'interieur du dit 
parcours sur une distance s'etendant de part et d 1 autre de la 
position correspondant a la position de la dite cavite 8. 

6. Appareil porte-recipients selon la revendication 5* 
caracterise par le fait que la dite partie actionnee (25) est un 
galet ayant un plan de rotation par allele au plan de rotation du 
dit cliftssis tournant (2). . 

7. Appareil porte-recipients selon l*une queleonque des 
revendieations 2 a 6, caracteris6 par le fait que eliaoun des divers 
bras des dits ofcfissis auxiliaires (3) a un petit galet (10) ayant 
un plan de rotation parallfele au plan de rotation du dit chfissis 
auxiliaire et prevu sur le "bras a la meme distance du centre de 
rotation du dit chftssis auxiliaire pour tous les Toras et que les 
galets (10) des bras sont gtd.de s soit par la dite couronne de 
guidage (7), soit par le dit organe de guidage en arc (13) pour 
Stre retenus a tour de rfile dans la dite cavite (S)« 

8. Appareil porte-recipients selon la revendication 7* 
caracterise par le fait que les dits galets (10) sont mont&s pour 
leur rotation sur les bras du dit chassis auxiliaire par des axes 
et que les recipients (4) ou les 6l6nents analogues sont respecti- 
vemen* suspendus par ces axes-.* 

9. Appareil porte-recipients selon l'une quelconque des 
revendieations precedentes, caracterisS par le fait que le dit 
cassis tournant (2) a une partie annulaire (6) d±spos6e pour Stre 
guide e dans la direction circonferentielle par des galets (5) 
prSvus sur le cfcftssis fixe (1) et que la dite partie annulaire (6) 
engrfene avec un pignon (9c) qui est entraine par un moteur 
eleotrique (9a) par l'interaediaire d*un rfcducteur de Vitesse (9b). 
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